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Nedeterministicky koneény automat s e-pfechody — (usporddand) pétice
M = (QaTv(quO’F)

Q je kone¢nd mnozina (vnitinich) stavu,

T je kone¢na vstupni abeceda,

§ je zobrazeni z @ x (T U {e}) — 29 (29 je mnozina podmnozin
mnoziny Q), které nazyvame piechodovou funkei,

® gy € () je pocatecni stav,
e I C (@ je mnozina koncovych stavi.

e-closure — funkci e-closure definujeme pro nedeterministicky konecny automat
M = (Q,T,0,q, F) takto:

e — closure(q) = {p: (q,¢) F* (p,e),p € Q}

Neboli € — closure(q) stavu ¢ je mnozina obsahujici stav ¢ a vSechny stavy
dosazitelné z ¢ pomoci e piechod.

Nedeterministicky koneény automat s vice poéatecnimi stavy — (usporddand)
pétice
M=(Q,T,61,F)
e Q je konetnd mnozina (vnitinich) stavi,
e T je kone¢na vstupni abeceda,

e § je zobrazeni z Q x T — 2% (29 je mnozina podmnozin mnoziny Q),
které nazyvame prechodovou funkeci,

e I C @ je (neprdzdnd) mnozina po¢atecnich stavu,
e [ C (@) je mnozina koncovych stavi.

Posloupnost prechodu tohoto koneéného automatu muze zacit v libo-
volném stavu ¢q € 1.

Ekvivalence kone¢nych automatia — Koneéné automaty M, a Mo nazyvame
ekvivalentni, jestlize pfijimajf stejny jazyk, tj. L(M;) = L(My).



Determinizace — Algoritmus pro prevod nedeterministického kone¢ného au-
tomatu (NKA) na deterministicky koneény automat (DKA)

Plati, ze kazdy kone¢ny nedeterministicky automat M muze byt pfeveden
na ekvivalentni kone¢ny deterministicky automat M’.

Pocet stavu vysledného DKA M’ muze byt az 2", kde n je pocet stavu
puvodniho NKA M, nebot pii pfevodu konstruujeme podmnoziny mnoziny
stavia NKA, kterych je préave az 2" (pfi pfevodu ovSem konstruujeme pouze
ty podmnoziny, které potifebujeme, proto muze mit vysledny DKA stava
méne).

Homogenni koneény automat — automat M = (Q,T,6,qo, F) se nazyva
homogenni, pravé tehdy kdyz:
Qa)NQ(b) =0,Va,be T,a#b

kde Q(a) je mnozina cilovych stavu:

Qa) ={q,:q € é(p,a),a € T,p,q € Q}
V homogennim automatu tedy pro vSechny stavy plati, Ze do nich vedou
prechody (hrany) oznacené vzdy stejnym symbolem.

P1i determinizaci nedeterministického homogenniho automatu plati pro
vysledny pocet stavii Q" DKA nésledujici vztah:

Q1< Y @29 — |7+ 1

acT



