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Nedeterministický konečný automat s ε-přechody – (uspořádaná) pětice

M = (Q,T, δ, q0, F )

• Q je konečná množina (vnitřńıch) stav̊u,

• T je konečná vstupńı abeceda,

• δ je zobrazeńı z Q × (T ∪ {ε}) → 2Q (2Q je množina podmnožin
množiny Q), které nazýváme přechodovou funkćı,

• q0 ∈ Q je počátečńı stav,

• F ⊆ Q je množina koncových stav̊u.

ε-closure – funkci ε-closure definujeme pro nedeterministický konečný automat
M = (Q,T, δ, q0, F ) takto:

ε− closure(q) = {p : (q, ε) `∗ (p, ε), p ∈ Q}

Neboli ε− closure(q) stavu q je množina obsahuj́ıćı stav q a všechny stavy
dosažitelné z q pomoćı ε přechod̊u.

Nedeterministický konečný automat s v́ıce počátečńımi stavy – (uspořádaná)
pětice

M = (Q,T, δ, I, F )

• Q je konečná množina (vnitřńıch) stav̊u,

• T je konečná vstupńı abeceda,

• δ je zobrazeńı z Q×T → 2Q (2Q je množina podmnožin množiny Q),
které nazýváme přechodovou funkćı,

• I ⊆ Q je (neprázdná) množina počátečńıch stav̊u,

• F ⊆ Q je množina koncových stav̊u.

Posloupnost přechod̊u tohoto konečného automatu může zač́ıt v libo-
volném stavu q ∈ I.

Ekvivalence konečných automat̊u – Konečné automatyM1 aM2 nazýváme
ekvivalentńı, jestliže přij́ımaj́ı stejný jazyk, tj. L(M1) = L(M2).

1



Determinizace – Algoritmus pro převod nedeterministického konečného au-
tomatu (NKA) na deterministický konečný automat (DKA)

Plat́ı, že každý konečný nedeterministický automat M může být převeden
na ekvivalentńı konečný deterministický automat M ′.

Počet stav̊u výsledného DKA M ′ může být až 2n, kde n je počet stav̊u
p̊uvodńıho NKAM , nebot’ při převodu konstruujeme podmnožiny množiny
stav̊u NKA, kterých je právě až 2n (při převodu ovšem konstruujeme pouze
ty podmnožiny, které potřebujeme, proto může mı́t výsledný DKA stav̊u
méně).

Homogenńı konečný automat – automat M = (Q,T, δ, q0, F ) se nazývá
homogenńı, pravě tehdy když:

Q(a) ∩Q(b) = ∅,∀a, b ∈ T, a 6= b

kde Q(a) je množina ćılových stav̊u:

Q(a) = {q, : q ∈ δ(p, a), a ∈ T, p, q ∈ Q}

V homogenńım automatu tedy pro všechny stavy plat́ı, že do nich vedou
přechody (hrany) označené vždy stejným symbolem.

Při determinizaci nedeterministického homogenńıho automatu plat́ı pro
výsledný počet stav̊u Q′ DKA následuj́ıćı vztah:

|Q′| ≤
∑
a∈T

(2|Q(a)|)− |T |+ 1
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