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Z minulého cvičení – derivace regulárních výrazů

Určete derivaci regulárních výrazu:
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Z minulého cvičení – integrály regulárních výrazů

Určete integrály regulárních výrazů:
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Vztahy mezi formálními systémy pro regulární jazyky
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Příklad 6.1 – RG→ KA

Převed’te následující regulární gramatiku na konečný automat:

G1 = {{S,A}, {a,b, c},P,S}, kde P:

S→ aS | aA | b
A→ bA | cS | b

G2 = {{S,A,B}, {a,b, c},P,S}, kde P:

S→ aA | bB | ε
A→ aA | aB | c
B→ cA | b
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Příklad 6.2 – KA→ RG

Převed’te následující konečný automat M1 na regulární gramatiku:

M1 = ({S,A,B}, {0,1,2}, δ,S, {S,B}), kde δ:
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Příklad 6.3 – KA→ RG

Převed’te následující konečný automat M2 na regulární gramatiku:

M2 = ({S,A,B,C}, {0,1,2}, δ,S, {S,C}), kde δ:
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Příklad 6.4 – RV→ KA

Sestrojte konečný automat pro regulární výraz

V = (a + b)∗ab(a + b)∗

1 pomocí metody sousedů
2 pomocí metody derivací
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Příklad 6.5 – RV→ KA

Sestrojte množiny Z,P,F (používané v metodě sousedů) pro
následující regulární výrazy:

a∗b(a + bc∗)∗c∗

(a∗ba∗ + bc)∗

((c∗ + a∗d)(a∗ba∗ + bd))∗
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Příklad 6.6 – KA→ RV

Převed’te následující konečný automat M1 na regulární výraz:
M1 = ({S,A,B}, {0,1,2}, δ,S, {A,B}), kde δ:

Sstart A

B
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1 metoda regulárních rovnic – příchozí přechody
2 metoda regulárních rovnic – odchozí přechody
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Příklad 6.7 – KA→ RV

Převed’te následující konečný automat M2 na regulární výraz:

M2 = ({S,A,B}, {0,1,2}, δ,S, {A,B}), kde δ:

Sstart A B
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